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ロボットプログラムから
稼働状況データを出力可能※2

Edgecross ソリューション

川崎ロボットコントローラ

CC-Link
CC-Link IE
DeviceNet
EtherNet/IP
EtherCAT
PROFIBUS-DP
PROFINET

※1 オプションボードが必要

【対応フィールドバス※1】

※2 ユーザー様でプログラム作成が必要

動作状況
電源ON時間
サーボON時間
瞬時消費電力
累積消費電力
など

【出力データ（例）】

各種フィールドバス経由

PLC

各種データコレクタ

各種エッジアプリ

Edgecross推奨産業用PC
・川崎ロボットのデータを

データコレクタで収集
・稼働監視等のエッジアプリで

見える化＋生産性向上
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システム構成例 （iREX 2022 出展）

NEC殿製
FC-A22K

川崎重工業製
F02コントローラ

PLC

川崎ロボットコントローラ

CC-Link

SLMP

NEC殿 Industrial IoT Platform三菱電機殿製
Q03UDE

Edgecross推奨産業用PC

ロボットプログラムから
稼働状況データを出力可能

【出力データ】
設備ID
累積消費電力
生産数
良品数
など


